Master-Studiengang Elektrotechnik und Informationstechnik

3. Semester (WiSe 2025/2026) (Schwerpunkt: Robotik und Automotive)

Stand: 07.10.2025

Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag Freitag
2V 2 U (14tgl.)
. . Komponenten und Systeme der |Modellierung und Regelung von
08:15 - 09:00 Elektromobilitat Robotern
SRG 3.008 CT/ZE-01
2V 2 U (14tgl.)
. . Komponenten und Systeme der |Modellierung und Regelung von
09:15 - 10:00 Elektromobilitat Robotern
SRG 3.008 CT/ZE-01
2V 2U
. . Modellierung und Regelung von Komponenten und Systeme der
10:15 - 11:00 Robotern Elektromobilitat
C/HS 2 SRG 3.008
2V 2U
. . Modellierung und Regelung von Komponenten und Systeme der
11:15 - 12:00 Robotern Elektromobilitat
C/HS 2 SRG 3.008
2V 2V 2U
12:15 - 13:00 Automated Driving Electric Drive Systems Automated Driving
: - : SRG 1.001 CT-ZE-15 SRG 2.008 (IRF 111)
2V 2V 2U
. . Automated Driving Electric Drive Systems Automated Driving
13:00 - 13:45 SRG 1.001 CT-ZE-15 SRG 2.008 (IRF 111)
2V 2V 2V
14:15 - 15:00 Nichtlineare Systeme und Advanced Imaging Systems Design and Operation of
: - ' adaptive Regelung P1-04-207 Electrical Machines
IRF 108 CT-ZE-15
2V 2V 2V
15:15 - 16:00 Nichtlineare Systeme und Advanced Imaging Systems Design and Operation of
: - ' adaptive Regelung P1-04-207 Electrical Machines
IRF 108 CT-ZE-15
1U 1U 2U
16:15 - 17:00 Nichtlineare Systeme und Advanced Imaging Systems Electric Drive Sys./ Design a.
: - ' adaptive Regelung P1-04-207 Operation of Electrical Machines
IRF 111 CT-ZE-15
2U
Electric Drive Sys./ Design a.
17:15 - 18:00 etrical M

Operation of Electrical Machines
CT-ZE-15




