
Master-Studiengang Elektrotechnik und Informationstechnik
2. Semester (SoSe 2026)  (Schwerpunkt: Robotik und Automotive)

08:15 - 09:00

09:15 - 10:00

10:15 - 11:00

11:15 - 12:00

12:15 - 13:00
2 V, 1 Ü
Computer Vision
P1-01-108a

13:00 - 13:45
2 V, 1 Ü
Remote Sensing
P1-01-108a

14:15 - 15:00

15:15 - 16:00

16:15 - 17:00

17:15 - 18:00

Stand: 25.03.2026

1 Ü
Machine Learning in Robotics
HS 4 / HG II

2 Ü (2-wöch.)
EMV und Zuverlässigkeit für 
Automotive Systems
P1-03-306 ab 16:00 Uhr

2 Ü (2-wöch.)
EMV und Zuverlässigkeit für 
Automotive Systems
P1-03-306 ab 16:00 Uhr

Freitag

2 V, 1 Ü
Automotive Systems
IRF 108

2 V, 1 Ü
Remote Sensing 
P1-04-207

2 V, 1 Ü
Computer Vision
P1-04-207

2 V
EMV und Zuv. 
für Automotive 
Systems
P1-03-306 ab 
12:30 Uhr

2 V, 1 Ü
Automotive Systems
IRF 108

2 V
Methods of Information Technology
CZ-ZE-02

2 V
Methods of Information Technology
CZ-ZE-02

2 V
Methods of Information Technology
HS 4 / HG II

2 V
Methods of Information Technology
HS 4 / HG II

2 V, 1 Ü 
Mehrgrößensysteme und 
optimale Regelung
IRF 108

4 V, 2 Ü
Mobile Radio Networks
C1-04-105

1 Ü
Automotive Systems
HS 4 / HG II

2 V, 1 Ü 
Mehrgrößensysteme und 
optimale Regelung
IRF 108

2 V
Methods of Information Technology
HS 4 / HG II

2 V, 1 Ü
Local Networks 
Communi-
cation and 
Control
P1-03-316

2 Ü
Mobile Roboter
IRF 108

2 V, 1 Ü
Remote Sensing 
P1-04-207

Montag Dienstag Mittwoch Donnerstag

2 V, 1 Ü
Computer Vision
P1-04-207

2 V
Mobile Roboter
SRG 2.009

2 V
Mobile Roboter
SRG 2.009

4 V, 2 Ü
Mobile Radio Networks
C1-04-105

4 V, 2 Ü
Mobile Radio Networks
C1-04-105

2 V
Machine Learning in Robotics
HS 4 / HG II

2 V
Machine Learning in Robotics
HS 4 / HG II

2 V, 1 Ü
Schnellschaltende 
leistungselektronische Systeme
CT HS ZE 02

2 V, 1 Ü
Schnellschaltende 
leistungselektronische Systeme
CT HS ZE 02

4 V, 2 Ü
Mobile Radio Networks
C1-04-105

2 V
Methods of Information Technology
HS 4 / HG II

2 V, 1 Ü
Entwicklungs-
methoden und 
Qualitäts-
sicherungs-
systeme
HS 3 / C


