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Modellierung menschlicher Fahrer in Ubernahmeszenarien:
Ein neuropsychologisches Modell unter Beriicksichtigung der physiologischen
Dynamik

Diese Arbeit stellt ein holistisches Fahrermodell vor, das den Zustand und die
Reaktion des Fahrers beim Ubergang von der automatisierten zur manuellen
Kontrolle prognostiziert. Es begegnet den Beschrdnkungen konventioneller
Modelle, die meist auf enge Szenarien mit vereinfachten Fahrerzustdanden
beschrénkt sind, indem es kognitive und affektive Strukturen integriert, um die
Komplexitat realer Fahrsituationen abzubilden. Auf der kognitiven Architektur
Adaptive Control of Thought-Rational und der Theorie der konstruierten
Emotionen basierend, verbindet das Modell ein rechnerisches Geriist mit einer
dynamischen Sicht auf Affekt: Fahrkontext und Fahrerzustand sind in einem
neurowissenschaftlich inspirierten generativen Machine-Learning-Algorithmus
zusammengefihrt, um nachfolgende Zustiande und Aktionen vorherzusagen.
Fiir Training und Validierung ist der Datensatz manD 1.0 erstellt und eingesetzt:
ein synchronisierter Fahrsimulator-Datensatz, der vielfdltige Fahrsituationen,
Variationen des Fahrerzustands und detaillierte Fahrzeugdaten umfasst.
Ubernahme-Segmente sind fiir Training und Bewertung extrahiert. Individuelle
Unterschiede sind beriicksichtigt, indem das Modell mit teilnehmerspezifischen
Daten trainiert ist.
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